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Micro-assemblage robotique

‘ i Microgripper
i< Nécessité de connaitre les interactions

Micro-objet

Objectif : modelisation et mesure

des interactions dans le cas applicatif _IIII|

Modeles existant Cas applicatif

Mesure de forces
Moyens de mesures adaptés

Modélisation
Parametres influants

Construction de modeéles EF
Validations experimentales

Moyens de positionnement précis

Systemes compliant

Franche-Comite, Electronigue, Mecanique, Themmgue et Optigue
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